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3. Суть розробки, основні результати.  

Метою роботи є розвиток методів управління мультисенсорними наносупутниковими 

платформами із врахуванням енергетичних та телекомунікаційних обмежень 

В роботі отримані наступні результати: 

1. Розвинyто методи застосування технології МІМО у наносупутникових сенсорних 

мережах та методи інтелектуального управління наносупутниковими платформами. 

2. Розроблено алгоритми застосування технології МІМО у наносупутникових 

сенсорних мережах та методи інтелектуального управління наносупутниковими 

платформами; визначення координат сенсорів та побудови системи захисту 

інформації 

3. Побудовано математичні моделі застосування технології МІМО у 

наносупутникових сенсорних мережах та методи інтелектуального управління 

наносупутниковими платформами; визначення координат сенсорів та побудови 

системи захисту інформації 

Целью работы является развитие методов управления мультисеннсорными 

нанаоспутниковыми  платформами с учетом энергетических и 

телекоммуникационных ограничений. 

        В работе получены следующие результаты: 

1. Развито методы применения технологии МИМО в наноспутниковых сенсорных 

сетях и методы интеллектуального управления наноспутниковыми платформами. 

2. Разработано алгоритмы применения технологии МИМО в наноспутниковых 

сенсорных сетях и методы интеллектуального управления наноспутниковыми 

платформами, определения координат сенсоров и построения системы защиты 

информации. 

3. Построено математические модели применения технологии МИМО в 

наноспутниковых сенсорных сетях и методы интеллектуального управления 

наноспутниковыми платформами, определения координат сенсоров и построения 

системы защиты информации. 

 

 The purpose of the work is to develop control methods for multisensor nano-satellite 

platforms taking into account energy and telecommunication constraints. 

The work obtained the following results: 

1. Methods of application of MIMO technology in nanosatellite sensor networks and 

methods of intelligent control of nanosatellite platforms have been developed. 



2. Algorithms for applying the MIMO technology in nanosatellite sensor networks and 

methods for intelligent control of nanosatellite platforms, determining the coordinates of 

sensors and building an information security system have been developed. 

3. Mathematical models of the application of the MIMO technology in nanosatellite sensor 

networks and methods of intelligent control of nanosatellite platforms, determining the 

coordinates of sensors and building an information security system have been built. 

4. Наявність охоронних документів на об’єкти права інтелектуальної власності 

(заявка на патент, патент, свідоцтво на авторське право): 

Патент  України на винахід № 112657 від 10.10.2016 р.: “Система стабілізації 

безпілотного літального апарата на траєкторіях баражування”. Лисенко О. І., 

Валуйський С. В., Кірчу П. І., Новіков В. І., Романченко І. С., Данилюк С. Л., 

Семенченко А. І., Тачиніна О. М., Шмаров В. М., Чумаченко С. М. 

5.  Порівняння зі світовими аналогами.  
Рівень розробки відповідає світовому рівню та вимогам, що висуваються до мобільних 

сенсорних мереж. Перевагою розвинутих методів, розроблених алгоритмів та 

побудованих математичних моделей  є їх спрямованість на використання у 

інженерінгових методах конструювання програмного забезпечення для 

мультисенсорних наносупутниковых платформ .  

6. Економічна привабливість для просування на ринок  
Економічна доцільність даної науково-технічної розробки полягає у тому, що 

використання розроблених методів та алгоритмів дозволяє підвищити економічну 

ефективність мультисенсорних наносупутниковых платформ.  

7. Потенційні користувачі  

Міністерство освіти та науки України, Міністерство оборони, Державна служба з 

надзвичайних ситуацій,  вітчизняні та закордонні організації та підприємства 

інформаційно-телекомунікаційної галузі. 

8. Стан готовності розробки  

Виконано перевірку ефективності використання розвинутих методів та алгоритмів на 

комп’ютерних математичних моделях. 

9. Існуючі результати впровадження. 

Результати роботи впроваджено в навчальний процес. Розроблено завдання для 

практичних занять  з дисциплін «Теорія ймовірностей та математична статистика», 

„Математичні моделі систем масового обслуговування”, „Математичні методи 

наукових досліджень в телекомунікаціях та радіотехніці”, „Прикладні аспекти 

системного аналізу в телекомунікаціях та радіотехніці”.  

10. Форма участі інвестора  (яка краща форма участі в реалізації результатів проекту 

інвестора: частка в проекті%, частка від прибутку%, інше) - відсутні 

11. Обсяг інвестицій  (необхідна для результатів проекту сума інвестицій в доларах 

США) - відсутні. 

12. Мета інвестицій  (розширення бізнесу, створення нового підприємства, інше) – 

відсутні. 

13. Назва підрозділу, телефон, e-mail – кафедра телекомунікацій, ІТС, 096-225-28-20,          
 Lysenko.a.i.1952@gmail.com  

14. Слайди-презентації розробки 

 

http://base.uipv.org/searchINV/search.php?action=viewdetails&IdClaim=202689
http://base.uipv.org/searchINV/search.php?action=viewdetails&IdClaim=202689
mailto:Lysenko.a.i.1952@gmail.com


 
 

Слайд 1. Конструкція та компоновка наносупутників 
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Слайд 2. Структура наносупутникової мережі 
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